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IntrOd UCCién Objetivos de la formacion:

Conocer conceptos basicos
relacionados al sector de la
domotica y la automatizacion
de edificios y hoteles.




INTRODUCCION

GENERACION ENERGIA TERMICA

TRANSPORTE Y DISTRIBUCION
DE LA ENERGIA TERMICA
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Control de generacion

Control de distribucion
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BMS, habitaciones
Yy zonas comunes

Generacion, transporte y consumo

de la energia térmica.
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MEDICION

Medicién del consumo
de energia térmica, eléctrica,

gas y agua.
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RESULTADO

é¢Hemos llegado a una buena
eficiencia energética gracias al

control?
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OBIJETIVOS

Mejora de la sostenibilidad
Ahorro energético

Reduccion de costes
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Sistemas de
control, mediciony
visualizacion




SISTEMAS DE CONTROL, MEDICION Y VISUALIZACION R®BOTEBAS

Los sistemas de control, medicion y visualizacion son la base de la automatizacion de edificios.
Estos pueden gestionar viviendas unifamiliares, hoteles, entornos industriales...

En Robot contamos con sistemas de control, medicion y visualizacion para todas las partes del
edificio: Industrial (BMS), ZZNN y habitaciones.

Control de habitaciones

Control de presencia

Control de iluminacién

Control de
climatizacion
y humedad
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Los sistemas de control siempre tienen eatonvelde D &7 7 esitonivelce
implicaciones locales (en la instalacion), pero
tambiéen pueden trabajar en conjunto con R?.;?l%??
aplicaciones en la nube. —
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Las aplicaciones en la nube pueden ser propias [R@B°TED]

de Robot, como ROBOTMETRIC, o de terceros
basadas en API REST.
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En la instalacion de Robot, el control de habitaciones supone la integracion de diversos sistemas
como iluminacion, climatizacion y persianas, permitiendo una gestion eficiente y automatizada para
mejorar el confort y el ahorro energético.

Control de iluminacién Control de presencia Control de
cortinas y
persianas
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De igual forma, en el control industrial y de zonas nobles, la gestion integra diversos sistemas de
control, medicion vy visualizacion, permitiendo una supervision eficiente y adaptada a las
necesidades de estos entornos.
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ROBOTDESK API REST
API REST
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Mediciéon en estancias y zonas comunes

Medicion
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Medicién BMS, en la instalacion
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Medicion, visualizacion y control del consumo térmico,
de gas, agua y electricidad en estancias, zonas comunes
y entornos industriales, disefiados para monitorizar y
optimizar el uso de recursos.
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relacionado




En la automatizacion de edificios existen varios tipos de software estandarizados para controlar o
visualizar partes concretas del BMS:

SCADA (Supervisory Control and Data Acquisition) Supervision y control.
PMS (Property Management Software) Gestion hotelera.

GRMS (Guest Room Management System) Control de habitaciones.
EMS (Energy Management System) Gestion energética.

loT (Internet of Things) Dispositivos individuales.

Ademas, es interesante conocer el concepto Runtime: software o entorno que permite ejecutar las
aplicaciones de control en tiempo real.
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Contamos con Gateways que permiten la o
. 7 . - kRegulacion

conexién con sistemas de control 'y © ROBOTCLOUD £, friies [ terceros

aplicaciones de terceros:

- Inteligencia Artificial
- Aplicaciones web
- Servidor Cloud

KNX: Control domotico estandar.

DMX: lluminacion dinamica y espectaculos.

DALI: lluminacion precisa y automatizada.

BACnet: Automatizacion de edificios.

Modbus: Comunicacion simple industrial.

M-Bus: Lectura de contadores.

 terceros |

Aplicaciones,
equipos y maquinarias

OPC UA: Interoperabilidad segura industrial.

L oRa: Comunicacion inalambrica.

— L§Ra
MQTT: Comunicacion optimizada. NMQTT]




OPC UA
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Es el estandar de comunicacion mas utilizado en
entornos industriales, destaca por su alto nivel de
ciberseguridad.

El uso de perfiles en OPC UA define
funcionalidades especificas, asegurando Ia
compatibilidad e interoperabilidad  entre
dispositivos y sistemas de diferentes fabricantes S
en la red industrial NN

Moabus, M-Bus, BACHeL..
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LoRaWAN f:

Comunicacién o

inalambrica i
de largo alcance

Contador

LoRaWAN es un estandar de comunicacion
inalambrica de largo alcance, bajo consumo
y alta seguridad, ideal para monitorear
contadores o actuadores de dificil acceso
por cableado.

Equipado con tecnologia de modulacion
denominado Chirp Spread Spectrum (CSS),
LoRaWAN ofrece un alcance de hasta 10 km,
superando obstaculos para transmitir datos
al gateway DC7753, encargado de distribuir
la informacion recibida.

Contador de agua

Este sistema es altamente configurable,
compatible con dispositivos de cualquier
fabricante y adaptable a cualquier
frecuencia, permitiendo su uso en distintos
paises. Su bajo consumo lo hace adecuado
para operar con baterias de larga duracion,
optimizando la autonomia y eficiencia en
entornos industriales y de monitoreo remoto.

Gateway 4 P
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o @ Toda esta informacién se envia al Cloud y es accesible a través de
RobotMetric y una API REST. Ademas, esta informacion puede
visualizarse localmente en sistemnas SCADA o mediante plataformas
0 de terceros.



PMS (Property Management System) flicecisioeiantne
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compatibles

compatibles Check-out
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Herramienta informatica empleada en Ia
industria hotelera para supervisar, organizar vy
llevar a cabo las operaciones diarias del hotel
(check-in, check-out, gestion de reservas,
facturacion...).

La integracion con los sistemas PMS se realiza
gracias a RobotCloud, utilizando una APl REST
(intercambio de datos estructurado). © ROBOTCLOUD
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Sistemas de control de accesos 201 ® w /} ~ =1
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El Gateway local (DC77xx) permite la
integracion de las marcas lideres del
mercado en control de accesos. 3
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Funcionamiento:

El sistema identifica quién accede a la habitacion (huésped, mantenimiento, etc.)
y aplica las medidas correspondientes segun el tipo de acceso. Ademas, si el
huésped bloquea el acceso se activa el Do Not Disturb (DND).
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Sistemas de
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Ya conocemos los sistemas de control en las instalaciones, tanto locales como en la nube, el
software relacionado e incluso los sistemas de terceros que pueden integrarse a nuestro sistema.

Surge la pregunta: ;Como se comunican todas estas partes?
Es fundamental entender dos conceptos clave de la comunicacion:

El medio de transmision; es el soporte fisico o inalambrico por el que viajan los datos entre
dispositivos (cables de red, fibra 6ptica, par trenzado, sefales de radiofrecuencia...).

El protocolo de comunicacion; es el conjunto de reglas y estandares que definen como los
dispositivos intercambian datos para garantizar una comunicacion efectiva.

Repasaremos todos los sistemas de comunicacion desarrollados y conocidos por Robot:
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SISTEMAS DE COMUNICACION
PROTOCOLO m FUNCIONALIDAD ENTORNO

Par trenzado  Automatizacion Habitaciones
SiSLink/CAN  Partrenzado Comunicacion troncal Edificios
Edificios
SiSLink/MQTT Ethernet Comunicacion troncal Edificios

SiSLink/BLE RF (2.4 GHz) Comunicacion complementaria  Dispositivos

DMX Par trenzado lluminacion Edificios / Eventos
DALI Par trenzado lluminacion Edificios / Zonas comunes
BACnet Par trenzado  Automatizacion Edificios
OPC UA Ethernet Comunicacion Industrial
Modbus TP / Ethernet Comunicacion Industrial
M-bus Propio Comunicacion Industrial
(gateway)
LoRaWAN RF (MHz) Dispositivos multipropdsito Genérico
MQTT Ethernet Protocolo de comunicacidn Genérico

KNX TP / Ethernet  Automatizacion Edificios y viviendas



Ejemplo de instalacion
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Ahorro energetico




AHORRO ENERGETICO
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Tarjetero

MEDICION DE CONSUMOS
DURANTE 4 MESES

@] * 75% sobreocupacion

@ 30% ahorro energético
@ 3-5 afios Payback
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Detector de presencia

Control de temperatura
y humeda
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Control de iluminacién

R®BOTEAS

( OTROS BENEFICIOS )
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Alargar la vida util de la maquinaria

Deteccion preventiva de incidencias

Mejora de la eficiencia energética


http://www.robotbas.com/
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Control de Produccidn Periféricos
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DC7740 RP7910 ZC7920 IF7940
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F:::::r~ r:::::r‘ —
| ity | | Eo T B ' '
TC7170 TC7172 TC7173
Médulo de control Mddulo de control Mddulo de control LD7253 BA7222
Industrial 8Al Industrial 8DI Industrial 8DO Light Dimmer Actuador de

persianas

Control de iluminacion L
Controladores de habitaciones
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LC7201 LC7208 LD7230 RC7610 RC7614
Actuador Actuador Light Dimmer
de alumbrado de alumbrado
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LD7260 PS403 RC7650 RC7660

Light Dimmer Fuente de alimentacion para
bus C3
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